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湖南省农机装备创新研发项目任务清单

1.220马力橡胶履带拖拉机（项目编号：HNNJ-2025-01）

项目资金：1000万元

研发年限：2年

对标机型：凯斯Quadtrac600四履带拖拉机和约翰迪尔9RT490两履带拖拉机

项目内容：针对国内高标准农田改造后缺乏高效作业动力平台、水田犁底层破坏严重、旱地被重型轮式拖拉机碾压板结、洪涝灾害后恢复农业生产缺乏重要应急装备等问题，开展拖拉机地面力学、土壤-机器互作机理、缓冲避震轮系、产品数字化设计与智能制造、高效动力传动及高能驱动、行走动力换向、电液控制动力输出轴、履带拖拉机地头管理等关键技术研究，创制重载大马力履带拖拉机高速履带行走系统、动力换向变速箱、电液控制行星差速转向驱动桥、自动驾驶系统、电液提升及自动翻转地头管理系统，完成智能重载大马力水旱橡胶履带拖拉机整机研制。

考核指标：拖拉机基本性能指标符合2023年发布的最新拖拉机标准要求，配套功率≥220马力，最小离地间隙≥500mm，最高行驶速度≥30km/h，最大牵引功率≥发动机标定功率的0.70倍，最大牵引力≥80kN，具备行走动力换向、电液控制动力输出轴功能，动力输出轴标定功率≥发动机标定功率的0.9倍，地头管理系统提升翻转持续时间≤10s，框架上最大提升力≥25kN，电液控制多路阀≥3组，驾驶员操作位置处（耳旁）噪声≤90dB，拖拉机在-10℃至40℃环境下正常启动和运行，2台整机及其关键零部件（发动机、变速箱、后桥、液压泵、液压马达、履带）按GB/T 24648.1《拖拉机可靠性考核》分别运行1000小时无重大故障、平均故障间隔时间≥300小时。集成北斗导航自动驾驶系统，行驶速度小于8km/h，直线度精度≤2.5cm。构建应用场景不少于2个，示范面积2000亩以上；对产品进行工业设计；产品推广应用不少于20台；机具应安装北斗智能监测终端或辅助驾驶系统，作业数据能直接传输到湖南省农机化服务平台。

2.中小马力智能履带拖拉机（项目编号：HNNJ-2025-02）

项目资金：900万元

研发年限：2年
对标机型：日本井关TPC213、TPC183
项目内容：为满足丘陵地区小田块、大坡度及农业设施大棚果菜茶种植需求，研制轻量型智能化履带拖拉机。开展智能控制、高精度导航、智能驾驶、远程遥控、PTO正反转输出、动力驱动系统、作业机具挂接装置自适应提升及调平等技术与装置研究。集成研制油动、电动和油电混动履带拖拉机，通过搭载无人驾驶系统，实现作业路径自动规划、自主决策。

考核指标：研制出油动、电动、油电混动3款智能履带拖拉机，功率30-50马力。油动、油电混动拖拉机排放达国IV以上；电动智能履带拖拉机续航时间≥4h。在水田等泥泞、松软环境下的抗沉陷、抗侧翻能力接地比压≤11kPa，最小离地间隙250mm，车身高度≤1800mm(不含整体驾驶室)，整机重量≤1300kg，转场最大爬坡角度达到25°；北斗定位控制精度±2.5cm，遥控距离≥800m；作业坡度15°条件下，自适应调平精度≤2°；大角度转向机具自动提升；实现动力换挡、路径自动规划、避障和调头等功能。拖拉机满足GB/T 24648.1可靠性检测标准。在-10°C至40°C环境下整机能正常启动和运行，关键部件（如履带、变速箱、动力系统）无明显性能衰减；整机和关键零部件（如履带、变速器、差速器等）在标准土壤条件下连续运行1000小时无重大故障。对产品进行工业设计；在丘陵山地、设施大棚等应用场景开展应用示范，建立500亩示范基地≥2个；共推广应用50台；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

3.水稻育种品比小区作业装备（项目编号：HNNJ-2025-03）
项目资金：1000万元

研发年限：3年
对标机型：日本洋马2ZGQ-70D（G4）高速插秧机；奥地利wintersteiger Delta小区联合收割机

项目内容：针对水稻育种机械化作业水平低、尤其是品比小区试验缺乏专业适用作业装备，开展水稻品比小区种植和收获关键技术与作业装备研究。研制水稻品比小区定量精准插秧技术与装备，突破水稻品比试验小区标准化制备、小区内秧苗精准栽插和秧苗株距可调技术。研究水稻品比小区联合收获技术与装备，突破收获小区边界自动识别、收获机械内的种子千粒重、含杂率同步测定、小区产量自动获取、机械内部残留籽粒自动清洁等关键技术。

考核指标：研制出集小区制备、播施基肥、秧苗栽插等功能的水稻品比小区定量精准插秧机，外形尺寸（长宽高）3400*2000*2400mm，重量≤900kg，纯小时工作效率4-5亩，行距25cm；株距22/18/16/14/12/10cm，小区制备面积误差≤3%；插秧相对均匀度≥85%，飘秧率≤3%，伤秧率≤3%，漏秧率≤5%，排肥均匀性变异系数≤10%，总排肥稳定性变异系数≤7.5%。研制出水稻品比小区联合收割机，外形尺寸（长宽高）6000*2200*3000mm，重量≤3700kg，纯小时工作效率5-6亩，小区边界识别误差±5cm，单位面积产量计量精度≥98%，机收总损失率≤2%，种子含杂率≤1.5%，种子破碎率≤2%。对产品进行工业设计；构建不小于50个品种的品比应用场景2个，连片面积不小于100亩；推广应用水稻品比小区插秧机20台、联合收割机10台；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

4.小型无人自走式水稻插秧机（项目编号：HNNJ-2025-04）
项目资金：600万元

研发年限：3年
对标机型：日本久保田AW-4

项目内容：针对丘陵山地小田块、大坡度及水稻种植作业需求，研制适用丘陵地区轻量型智能化插秧机。开展农机动力底盘技术，包括地形自适应、智能导航与定位等关键技术研究。研发集成智能控制、高精度导航、远程遥控等系统，实现无人驾驶、远程控制、自动提升、自动离合、自动平衡、自动规划路径、自动对行等功能。解决卫星信号遮挡等问题，提高导航的准确性和稳定性。

考核指标：研制4行无人自走式水稻插秧机。发动机功率7-10马力，行走速度0.2-1.1m/s，作业效率2-4.5亩/小时，最小离地间隙350mm，整机重量≤330kg，转场最大爬坡角度＞25°，满足毯苗和毯钵苗作业，北斗定位控制精度±2.5cm，自动对行精度≤0.5m，遥控距离≥500m，苗移送线性匹配。对产品进行工业设计；构建应用场景2个，示范面积3000亩；推广应用20台；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

5.丘陵山区多作物兼收收获机（项目编号：HNNJ-2025-05）
项目资金：800万元

研发年限：3年
对标机型：日本久保田4YZL-4A2自走式谷物联合收获机
项目内容：聚焦收获机的丘陵山地条件高适用和多作物高性能兼收两个目标，开展多作物割台快速驳接、通用低损伤脱粒、负压吸杂风筛清选与卸粮等结构或装置研究，突破损失实时监测、清选参数自动调控、作物长势与倒伏自适应收获、机手乘座操控/尾部跟随操控/远程遥控多模式操控等关键技术，实现丘陵山区安全灵活跨田块转场作业、机手极简智能操控、一机多作物的低损高效适收目标。

考核指标：开发损失实时监测系统、清选参数自动调控系统、作物长势与倒伏自适应系统、多模式操控系统各1套；研制丘陵山区水稻、油菜、大豆等多作物收获机2款，喂入量1.0-1.5kg/s和≥1.5kg/s；配套动力20-25马力，重量≤1200kg，履带轨距≤710mm，接地比压≤16kPa，最大转场爬坡角度可达到25°，远程遥控距离≥100m，作业生产率≥2亩/小时；收获水稻：总损失率≤2.8%，含杂率≤2.0%，破损率≤1.5%；收获油菜：总损失率≤7.0%，含杂率≤4.0%，破损率≤0.5%；收获大豆：总损失率≤5.0%，含杂率≤3.0%，破损率≤5.0%。对产品进行工业设计；构建应用场景2个，示范面积1000亩以上；推广应用50台以上；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

6.大棚辣椒植保与运输一体化智能装备（项目编号：HNNJ-2025-06）
项目资金：700万元

研发年限：3年

对标机型：英国Antobot Insight

项目内容：针对辣椒设施大棚种植面积大、管护成本高等问题，研制一种面向大棚辣椒无人植保与运输一体化一机多用智能装备，兼具植保或运输作业功能，适用于总面积1500m2以上的大型连栋式塑料温室和非连跨的单栋温室集群基地。突破基于机器视觉的作物多型病虫害目标检测与识别技术，研究精准喷药用的压力传感器芯片制备与微型化封装技术以及配水施肥用的离子敏传感器，实现辣椒大棚内病虫害植株的精准喷药及叶面施肥实时检测；结合室内SLAM技术、辣椒及病虫害定位和室外RTK定位，构建棚内植保作业处方图及多棚运输室内外融合定位方案；研究机器人自动跟随运输技术，实现多机多任务协同作业。

考核指标：研制出高自主、全天候工作的大棚辣椒植保与运输机器人。全流程人工干预率＜10%；辣椒花叶病病害、二十八星瓢虫虫害、瘤缘蝽虫害识别模型3类，识别准确率＞90%；喷洒溶液压力传感器测量精度优于0.5%FS；离子敏传感器可实现NH4+、NO3-、K+等离子检测，最低检测限≤10-7mol/L；载药量≥20L，搬运负载能力≥50kg；最大运行速度达到1.5m/s，最大爬坡角度达到20°，支持原地360°转向，最大越障高度140mm；SLAM棚内定位误差＜0.4m，RTK室外定位误差＜0.5m，0.5m＜自动跟随距离＜1.5m。对产品进行工业设计；构建总示范面积不小于1500m2的应用场景2个；推广应用10台（套）；机具安装北斗智能监测终端，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

7.柔性驱动分枝振动式油茶果采收机（含熟化定型基地建设）（项目编号：HNNJ-2025-07）
项目资金：1800万元（含全程机械化示范基地建设）

研发年限：3年

对标机型：农友4CLY-100环抱式油茶果采收机

项目内容：针对我国油茶收获机械化程度低的现状，研制油茶果采收机。研究基于多传感信息融合技术的油茶树形识别、主枝生长特征；研制柔性绳索驱动机械手的多自由度抓枝机械臂；选型并改进适宜油茶林间安全稳定转移的履带式行走底盘；研制高折展比油茶果收集伞及收集装袋装置；实现油茶林间采收装备自主导航、自动作业。

考核指标：研制出柔性驱动分枝振动式油茶果采收机。油茶果采净率≥95%，油茶落花率≤10%，采收时间≤2分钟/棵，油茶果收集率≥98%，收集伞折展体积比≥5，最大爬坡角度达到25度，配套动力（不含行走系统）≤5 kW，自主导航精度标准差≤10 cm。对产品进行工业设计；推广应用10台（套）；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台；建设油茶果全程机械化生产示范基地2个，每个基地面积在300亩以上，建设规范和标准按照《油茶宜机化生产技术规范》执行；构建油茶标准林的实时在线大数据远程监测平台。
8.油茶果剥壳烘干成套装备（项目编号：HNNJ-2025-08）
项目资金：1000万元

研发年限：3年
对标机型：暂无

项目内容：针对油茶果破壳清选、干燥储藏等采后机械化程度低，装备适应性差且作业质量不稳定等问题，研制油茶果剥壳烘干成套装备。研发油茶果分级筛分、精准破壳、动态清选装备，实现油茶果高效低损破壳取籽；研究阶段变温干燥工艺，开发油茶籽变温智能干燥控制系统；研发油茶籽梯次降水智能化储藏技术与装备，实现油茶籽干燥储藏一体化。

考核指标：研制出油茶果智能化分级、剥壳、清选、干燥成套设备。油茶果剥壳清选处理量≥2t/h、剥净率≥98%、损失率≤5%、破碎率≤3%、含杂率≤5%；烘干批量处理能力≥5t、干燥水分不均匀度≤3%；油茶籽干燥综合能耗降低10%-15%，开发油茶果采后处理变量作业智能监测与调控系统1套。对产品进行工业设计；推广应用20台（套）；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。
9.混合动力系统甘蔗联合收获机（项目编号：HNNJ-2025-09）
项目资金：1800万元

研发年限：3年
对标机型：凯斯A9000系列甘蔗联合收获机

项目内容：针对甘蔗收获效率低、含杂率高、智能化低，以及榨季多雨导致甘蔗机收困难等问题，运用机、电、液一体化综合技术，开展履带行走、高效输送、高效清选等技术研究，研制适应垄高50-200mm、行距≥1400mm、亩产量≥5t条件下作业的智能大型甘蔗联合收获机，实现甘蔗收获智能化、绿色化。

考核指标：发动机动力≥280kW，收获效率≥50t/h，车身重量≤23t，最大行驶速度≥12km/h；每吨甘蔗收获油耗≤1.5L；含杂率≤8%，宿根破头率≤18%，总损失率≤7%。构建干燥地块、雨后潮湿地块应用场景2个，应用示范总面积2000亩以上；推广应用4台(套)；机具安装北斗智能终端，具备智能化作业功能，包括作业状态监测（作业面积、作业时长监测和工作装置作业压力监测）、定速巡航、根刀高度自适应、故障自诊断、无人驾驶、远程升级，同时具备自适应收获模式；作业数据可实时传输到需要的管理平台。

10.小面积水产养殖高效起鱼设备（项目编号：HNNJ-2025-10）
项目资金：400万元

研发年限：3年

对标机型：暂无

项目内容：针对我国水产养殖捕捞机械化水平低，作业过程容易出现水产损伤等问题，研制小水面水产养殖低损高效起鱼一体化装备。开展水下负压虹吸技术研究，创制虹吸位置及质量可调的水产起获装备，实现池塘水产快速收集；优化封闭式水产快速传输系统，突破传送带柔性收放、水产质量分类、鱼体方位与传输系统自动匹配技术难题，创制可收放的水产快速传输装备，实现水产快速转移；突破虹吸装备与传输装备供电、信号连接难题，实现虹吸头与水产传输装备快速可靠连接。

考核指标：高效起鱼一体化装备采用电池或直流电源两种供电方式，电池独立持续工作时间＞60min，整机电气部件符合IP67防护级别。水产收集箱、虹吸装备、传输装备、中控系统模块化设计，虹吸装备与传输装备连接安装时间＜10min。虹吸起获水产单个质量>5kg，浮动吸附最大作业半径4m；遥控距离≥200m；水产传输装备具备电动收放功能，最大收放长度20m，传输速率大于8t/h；鱼体尺寸4级自动分类；水产收集箱具备分类收集功能。构建应用场景2个；推广应用10台（套）；机具安装北斗智能监测终端，具备作业信息化监测条件，作业数据直接传输到湖南省农机化服务平台。

附件2

湖南省农机装备创新研发项目申报书

项目名称：

项目编号：

申报单位：

项目负责人：             联系电话：

项目联系人：             联系电话：

起止时间：

申报日期：

湖南省农业农村厅制
填 写 说 明

1.申报书的各项填报内容须实事求是、准确完整，不得出现违反法律及相关保密规定的内容，注重知识产权的保护，申报人对申报书的真实性、完整性、合法性、合规性负责。

2.申报书中的单位名称，应填写全称，并与单位公章一致。

3.申报书中资金情况以万元为单位，用阿拉伯数字表示。

4.项目考核指标应填写项目实施后预计产生的直接数据，为项目评审、评估、任务书签订的重要依据，不得修改，需慎重填写。

5.申报单位要认真阅读农机装备创新研发项目任务清单，所申报的项目研究内容须对应清单内容、符合清单要求。

湖南省农机装备创新研发项目申报表

一、项目概况

	项目名称
	

	项目编号
	

	项目起止时间
	

	项目投资情况
	项目总投资
	
	申请专项经费
	

	
	自筹资金
	
	其他资金
	

	项目概述：（简要描述项目意义、目标、研究内容、技术方案、进度安排等，项目研究内容包括但不限于拟解决的问题、突破的核心/共性/关键技术等）




二、申报单位信息

	单位名称
	

	单位性质
	
	统一社会信用代码

（组织机构代码）
	

	单位资质
	

	通讯地址
	
	单位所在地
	

	法定代表人
	
	联系电话
	

	手机
	
	电子邮箱
	

	职工总数
	            （人）
	研发人员数
	        （人）

	2024年研发投入（企业填报）
	（万元）

	项目

负责人
	姓名
	
	性别
	
	出生年月
	

	
	证件类型
	
	证件号码
	
	民族
	

	
	职称
	
	从事专业
	
	学位
	

	
	职务
	
	手机
	
	E-mall
	

	项目

联系人
	姓名
	
	手机
	
	E-mall
	

	项目组主要研究人员

	姓名
	性别
	证件类型
	证件号码
	出生年月
	职务
	职称
	所在单位

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	


三、意向合作单位信息

	单位名称
	

	单位性质
	
	统一社会信用代码

（组织机构代码）
	

	单位资质
	

	通讯地址
	
	单位所在地
	

	法定代表人
	
	联系电话
	

	手机
	
	电子邮箱
	

	职工总数
	             （人）
	研发人员数
	       （人）

	2024年研发投入（企业填报）
	（万元）

	项目

负责人
	姓名
	
	性别
	
	出生年月
	

	
	证件类型
	
	证件号码
	
	民族
	

	
	职称
	
	从事专业
	
	学位
	

	
	职务
	
	手机
	
	E-mall
	

	项目

联系人
	姓名
	
	手机
	
	E-mall
	

	主要合作内容

	


四、项目考核指标

	指标类型
	成果类型
	指标名称
	申报时已有

指标值/状态
	完成时

指标值/状态
	成果验收

形式

	主要技术指标
	关键核心

技术
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	产品性能

参数
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	知识产权指标
	专利
	
	
	
	

	
	标准
	
	
	
	

	
	著作
	
	
	
	

	推广应用指标
	机具推广
	机具推广台/套数
	
	
	

	
	应用场景
	应用场景个数
	
	
	

	
	
	应用场景总面积
	
	
	

	工业设计及信息管理指标
	机具设计
	专业化工业设计（需科学合理）
	
	
	

	
	机具信息化水平
	安装北斗智能监测终端或辅助驾驶系统
	
	
	

	
	
	作业数据传输湖南省农机化服务平台
	
	
	

	产品效益指标
	经济效益
	单台机具售价
	
	
	

	
	
	机具总销售额
	
	
	

	
	
	技术服务费
	
	
	

	
	社会效益
	培训（人/次）
	
	
	

	
	
	带动农民增收
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	其他考核指标（对于难以采取上述表格细化的项目目标及其考核指标，可在此细化）

	


备注：

1.各项考核指标需填写申报时已有的指标值/状态，以及完成时要达到的指标值/状态。若属于开创性成果，申报时已有指标/状态可填写“无”，若状态难以界定可填写“/”。
2.“成果验收形式”指验收阶段该成果体现形式及检验形式，需第三方出具的证书、检测报告、标识项目编号的论文、税收证明、销售发票等证明材料。

五、经费预算（单位：万元）

	序号
	费用类别
	支出类别
	支出科目名称
	项目总经费（万元）

	（一）
	直接费用
	设备费
	
	

	（二）
	
	材料、测试化验、加工燃料动力、知识产权事务、机具熟化推广费等
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	（三）
	
	机具产业化及推广费
	
	

	
	
	
	
	

	（四）
	
	会议费、差旅费、国际合作交流费
	
	

	
	
	
	
	

	（五）
	间接费用
	
	
	

	
	
	
	
	

	自筹资金投资来源
	
	

	
	
	


备注：支出类别可根据项目实施具体情况增减、变更。

六、附件清单

1.湖南省农机装备创新研发项目申报单位诚信承诺书；

2.湖南省农机装备创新研发项目实施报告（含项目意义、目标、研究内容、技术方案、进度安排、资金使用计划等内容）；

3.湖南省农机装备创新研发项目推荐表（生产企业填报）；

4.湖南省农机装备创新研发项目推荐表（科研院所及高校填报）；

5.其他证明材料（企业需提供上年度贴花审计报告）。

湖南省农机装备创新研发项目

申报单位诚信承诺书

1.我单位保证在项目实施（包括申请、评估评审、检查、项目执行、验收等过程）中所提交材料的真实性和准确性。

2.我单位将严格履行有关重大专项管理规定中项目组织实施管理机构的职责和《项目任务合同书》中的约定，为重大专项项目实施提供必要的条件和进行有效的管理与监督。

3.我单位承诺在国家科技重大专项项目实施（包括项目申请、评估评审、检查、项目执行、验收等过程）中，遵守科学道德和诚信要求，不发生下列科研不端行为：

（1）在职称、简历以及研究基础等方面提供虚假信息；

（2）抄袭、剽窃他人科研成果；

（3）捏造或篡改科研数据；

（4）其他科研不端行为。

4.我单位保证严肃调查处理或配合相关调查机构调查处理在实施国家科技重大专项项目过程中发现的科研不端行为，并及时向项目牵头组织单位报告相关调查处理结果。

5.我单位负责推进创新研发机具产业化（批量销售）。

单位法定代表人签字：          项目负责人签字：

                                年   月   日

湖南省农机装备创新研发项目推荐表

（高校、科研院所、农机研发中心填报）

	项目名称
	

	申报单位
	

	项目负责人
	
	联系电话
	

	项目联系人
	
	联系电话
	

	项目申报

单位意见
	法人代表签名：            （单位公章）

                                  年   月   日

	项目申报单位科技主管部门意见
	负责人签名（公章）：       

                   年   月   日
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